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“Trabajamos con nuestros clientes y socios
para proporcionarles soluciones completas en
medidas lineales de precision”

o EE SRR A e RS
AN iRy 57

“Working with our customers and partners
to provide complete precision linear
measurement solutions”

“Zusammenarbeit mit Kunden und
Partnern fur die Bereitstellung praziser
Messlosungen”

“Lavoriamo con i nostri clienti e partner per
fornire soluzioni di misura lineare
complete”

"BEFRNERED) 7 AEERITT
BlcdDV ) 1—3> ZEBLET,”

“Trabalhando com nossos clientes
e parceiros para fornecer solugdes
precisas em medicao linear”

“COTpyaHMNYECTBO C KITMEHTaMM

N napTHepamMmn obecneymBaeT
Hauny4ylme KOMIMeKCHbIE peLleHns
B 061acTu BbICOKOTOYHbIX CUCTEM
NMMHEWHBbIX N3MepPeHNIA”

“Travailler avec nos clients et partenaires
pour fournir des solutions de mesures
linéaires précises et complétes”
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Orbit® Red Digital de Medida

(]

Para conseguir mejores
resultados no hace falta
gastar mas. Las normas de
calidad en la industriay en la
investigacion son cada vez mas
exigentes. Al mismo tiempo,
sigue aumentando la necesidad
de ahorrar costes. Orbit®lidera
el futuro satisfaciendo todos los
requisitos de medida de precision
0 posicionamiento, ya sea en las
lineas de produccion o en los
laboratorios.

Entrada/salida Entrada
Entrada  encoder digital Digimatic en bloque
Analogica Flexores

Entrada del Palpador

" Calibrador
de Tension miniatura

Palpador en
DUSM
Orbit proporciona una solucién
completa para integrar de manera
sencilla y sin complicaciones,

_. d e :._
P & usB ® Il ® Flexores de hoja N \
4 / terfaz /_\ sim ple :
gy Ethernet — - Pal I
I a p?dor 2= diferentes sensores de medicién
B  Interfaz de palanca
RS232

\/ vy control
RED DIGITAL DE MEDICION Encoder
lineal

La arquitectura de los sistemas
Orbit® consiste en un disefio
mecanico robusto, junto con un
alto grado de proteccion eléctrica
y una excelente inmunidad al

. ruido. Esto garantiza la obtencion
\ ! : _ -~ «, de datos validos y precisos
Interfaz , ‘! , -- 5 g 5 : siempre que se necesite.

Todos los productos de Solartron

han superado rigurosas pruebas
*= Palpador de

. Interfa; para asegurar una vida util larga
inalambrica 3 mm de y eficaz.
diametro

= " Tacto
Transductor de =

desplazamiento o ) o ultrasuave
en miniatura Controlador — R suave
Serie -S| Transductorde _ . . .. o~ Palpador
desplazamiento Trlangulamon DP con _conector de medicién
laser en linea digital
ENCODERS SIN i
CONTACTO
DIGITAL CcONTACTO CALIBRACION pistancia ETHERNET USE HRDENADORES
TECNOLOGIAS MEDICION Y INTEGRADORES
INGENIERIA MECANICA DE CONTROL SENSORES PLC
PRECISION LASERES  TEMPERATURA DESPLAZAMIENTO INALAMBRICO
ANALOGICOS E/S logicas CORRIENTE SERIE
POSICION TENSION
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Orbit® Aplicaciones

¢Desea conocer el perfil de una
pieza?

Combine los transductores de medicién con
codificadores rotatorios (encoders) utilizando

el modulo de la interfaz del encoder para
determinar el perfil de una pieza. Utilice
ademas los modos de captura sincronizados a
alta velocidad del Sistema de Medicion Orbit®
Measurement Network (modos dinamicos) y
podra obtener el perfil completo de, por ejemplo,
arboles de levas o cualquier producto en el que
el perfil sea un elemento muy importante.

; Le preocupa que la pieza sufra
anos?

Los transductores de contacto con puntas
«ligeras» o de poca fuerza pueden resolver sus
problemas. También puede optar por nuestros
productos de tecnologia sin contacto.

Realice mediciones en el interior
de una maquina

Las virutas, particulas y taladrinas dificultan
considerablemente realizar mediciones en las
piezas durante el proceso de mecanizado.
Pongase en contacto con Solartron para obtener
informacion sobre los sensores mas novedosos
que le ayudaran a resolver estos problemas.

6 www.solartronmetrology.com

Al sistema de

Utilice el mdédulo de

.. Modulos medida de
gntrada analogico de entrada dimensiones
junto con un sensor o analégica >

una célula de carga.

i Le preocupa la temperatura?

Utilice la version especial del sensor de
temperatura del médulo de entrada analdgica
para medir la temperatura de una pieza o

la temperatura ambiente en el momento de
realizar las medidas de dimensiones o al
comienzo y final del proceso de medida.

Control de procesos

Utilice los palpadores de contacto para
controlar las distancias recorridas, incluida
la profundidad de insercion de un tornillo en
una placa de metal.

Orbit® Aplicaciones

Conecte y sincronice por red hasta 150 sensores de contacto, sin contacto o de terceros.

TNl ¥

Medida automatica

La medida automatica durante o después de un

proceso es posible mediante el uso de palpadores

neumaticos e interfaces mecanicas.

v 4

AIR ON
AIR OFF
AIR ON

Industria electréonica

Cémo

comprobar los
componentes
de un disco
duro

Cdémo comprobar |
altura de las obleas de
semiconductores

¢ Necesita alguna indicacion visual?

Comprobacién de ciglefales con encoders, palpadores
de contacto y sensores laser sin contacto.

Angulos y planicidad

La medida precisa de angulos requiere
una elevada resolucion y una excelente
linealidad y repetibilidad

Industria de los
rodamientos

La calibracion después de un proceso
o la graduacién de componentes

de rodamientos son algunas de

las aplicaciones de medicion mas
complicadas tras un proceso de
fabricacion. Los flexores de hojas y de
bloque ofrecen mediciones rapidas y
fiables en lugares de dificil acceso.

Conecte un médulo de salida/entrada digital al sislema de medicién Orbit® y

utilicelo con testigos indicadores.

-

www.solartronmetrology.com 7



Seleccione un sensor para la red Orbit®

Escoja entre una gama completa de sensores de medida lineal, cada uno
con sus propias ventajas de aplicacion.

Medicion con contacto

Palpadores digitales y

transductores

» Precisos

» Datos repetitivos

» Robustos

» Pequenos

» Poca fuerza en la punta
» Larga duracion

» Desplazan la luz, la suciedad y el aceite

» Mediciones absolutas

» Funcionan en todas las superficies

» Mejor relacién rendimiento/precio

» Se pueden usar en la mayoria de entornos
» Amplisima variedad de productos

Sensores de aplicacion especifica

» Sensores para zonas de dificil acceso,
como orificios o ranuras

» Numerosos rangos y tamanos

» Excelente resolucion y repetibilidad

» Disefos robustos

4

Palpadores “Tacto pluma” con

puntas de baja presidn
» Las baja presion aplican fuerzas desde

20 g hastatansolo 3 g

» |deales para cristales, superficies delicadas o
materiales fragiles

» Hay puntas disponibles de nailon, nitruro de
silicio y rubi

» Misma alta precision y resolucion que las

sondasy ,

Encoder lineal

» Escala de vidrio
» Maxima precision en toda la escala

N

Productos personalizados

\ix

Medicion sin contacto

Triangulacion laser

» Muy compacto 20 mm de ancho

» Rango de medicion LT1 (25mm), LT2 (10mm)
» Precision- mejor que 12 um

» Repetibilidad LT1 - 2.5 ym, LT2 - 0.5 ym

» Resolucion LT1 - 0.4 uym, LT2 - 0.15 um

» Frecuencia de muestreo hasta 4 kHz

Otros productos

Control de posicion y mediciéon del desplazamiento
Solartron ofrece una completa gama de sensores de desplazamiento para posicionamiento
industrial, laboratorios y entornos de pruebas. Casi todos estos sensores se pueden integrar en la

Red de Medicidon Orbit®.
/ﬂ-‘
- "

. CONTROL POSICION
= b‘:‘.@
RETROALI- . -
MENTACION ;

Los transductores de desplazamiento se han utilizado en las siguientes

——

AC

En Solartron Metrology, nuestro experimentado equipo de disefio ha colaborado estrechamente
con los clientes para ofrecer soluciones de medida personalizadas. Si necesita un sensor
especializado para resolver un problema de medida, contacte con su representante local de

SOlartrOi;/T

Ejemplo: Palpadores de tacto

delicado personalizados

» Diseflados para la industria del vidrio

» Largo recorrido de 30 mm, pero con
un rango de 5 mm al final del paso

» Asegura que la punta esté apartada » Retroalimentacion de
al retirar el cristal posicion ensamblajes

> Salida R/A con cable trenzado de » Medicion de nivel » Control de circuito cerrad
acero » Alineacién de maquinas > Posicionamiento de

herramientas

Automatizacion Metrologia

Banco de ensayo Medicina

» Comprobacion de

8 www.solartronmetrology.com

Energia Transporte

» Control de movimiento
» Control de distancia
» Control de grietas

Pruebas Estructuras

Electrénica

» Control de estructuras
» Comprobacién de materiales
» Investigacion

Factores claves de la aplicacion

» Materiales

» Rugosidad de las superficies

» Tolerancia

» Velocidad de medicion

» ; Es posible el contacto?

» ; Es factible la ausencia de
contacto?

» Medio ambiente

» Humedad

» Temperatura

» Vibraciones

» Montaje de sensores

» Contacte con su representante
local de Solartron para que le
aconseje sobre los sensores
que mas le convienen

www.solartronmetrology.com 9



Orbit® utiliza la red digital de medicidn

La Red de Medicion Orbit® es un sistema modular que se monta de manera rapida, sencilla y
rentable, ademas de permitir la interaccién de distintos tipos de sensores, no solamente sondas
lineales. Los elementos clave de la red son los controladores del software y la biblioteca, que
ofrecen a la red un amplio alcance para la captura y procesamiento de datos a alta velocidad.

Orbit® utiliza la red digital de medicion

Conecte Orbit® a SPC, Excel® o disefie su propio programa con el paquete de ayuda de Orbit®.
Utilice nuestros modulos de interfaz de PLC o lectores para crear un sistema independiente.

[ ¢ Que

desea? ]

Uso directo A través de Excel®

¥ i

Instale el paquete de Instale el paquete de

ayuda de Orbit® para ayuda de Orbit® para
Windows® Windows®

Utilice Orbit® Measure
Lite.

Instale el complemento
para Excel®

Muestre las lecturas del Lea los datos de Orbit®

transductor. en Excel®, procéselos y
Registre los datos en un genere los graficos
archivo

OrbMeasureLite es una aplicacion muy facil de usar, que ofrece al usuario la capacidad de crear
una red y mostrar los datos en formato grafico en un ordenador. Los datos también se pueden
registrar en Excel®. Ademas, el complemento de Excel® facilita la elaboracién de hojas de calculo
especificas para cada aplicacion.

Solartron también es compatible con LabVIEW® con Orbit® para una conexion directa.

10 www.solartronmetrology.com

Cree su propio
programa o conéctese
a uno ya existente

Utilice un PLC

Sistema independiente

Instale el paquete de
ayuda de Orbit® para
Windows®
Utilice los sencillos
comandos de Orbit®
Library para obtener

Para una captura de
datos sincronizada de

alta velocidad, utilice
los modos de medicion
de alta velocidad como
el modo dinamico y de

réfaga de lectura

¥

datos de la red de Orbit®.

Modulos de protocolo
para PLC estandar
(Modbus®, Profinet®,
EtherNet/IP®)

.

No se requiere software

¥

¥

Configuracion sencilla
mediante herramientas
basadas en PC y faciles

de usar

Variedad de indicadores
disponibles para distintas
funciones

Orbit® Library se ha disefiado especificamente para funcionar con Microsoft® .Net Framework,
incluido en todos los sistemas operativos Windows® a partir de Windows XP®. Utilizar esta
biblioteca simplifica en gran medida el desarrollo de los sistemas Orbit®. Una de las principales
caracteristicas de Orbit® Library es su capacidad para obtener datos de la red de distintas

maneras, lo que evita muchos problemas de medicion comunes.

CARACTERISTICAS

» Windows® 10, 8.1, 7 y XP en versiones de 64 bit y 32 bit

» Orbit® Library, una aplicacion basada en Microsoft .NET Framework

» OrbMeasureLite Application es una aplicacién gratuita y sencilla que elimina la necesidad de

escribir software.

» Excel® Add In - Orbit® directamente en Excel®

» La aplicacién Orbit® Library Test contiene un cédigo fuente para todos los comandos de Orbit®,
de manera que los clientes pueden desarrollar sus propias aplicaciones.

» Ejemplos de programacion especificos para cada lenguaje

» Documentacion detallada y archivos de ayuda.

www.solartronmetrology.com 11



Orbit® - Una verdad universal
Los datos solo tienen valor cuando proceden de una fuente fiable

Todos los Los testigos j
cables de indicadores muestran i
transductores que la transmision o
tandar ; c Py
es de alimentaciéony de /=
presentanuna  gatos esta activa. N4

cubierta de
poliuretano

con una capa
de malla
metalica para
un excelente
apantallamiento

e

. eléctrico. El
Fabricado cable es muy
deuna flexible.
pieza sélida
de acero =
inoxidable Carcasa resistente
endurecido. y ligera con
apantallamiento

Soporte Apantallamiento eléctrico interno.
de nlcleo interno de
de titanio, proteccion
inerte y frente a
capaz de campos PIE (In'ferfaz
resistir magnéticos. electrdnica del
impactos palpador)
laterales. . o

Dispositivo
Rodamientos de antirrotacion —
alta tolerancia disefiado / El disefio _de la
con bolas de para ofrecer sonda resiste una
carbono/cromo resistencia dura prueba de leva
que ofrecen y una alta escalonadg enla
una buena repetibilidad que se aplica a la
repetibilidad incluso con Soporte para carril Isonda: ULna carg(:ja
y una larga la punta de DIN de 35 mm, ateral. Las sondas
duracién la sonda construccién sélida y re§|sten mas _de 13

descentrada ligera. Determina la millones de ciclos

sin que disminuya la
repetibilidad.

direccion del sensor

Infalible recopilaciéon de datos + Potente procesamiento = Resultados

Unos buenos datos originales Un sensor fiable resulta Los datos solo pueden
pueden verse arruinados por esencial para cualquier usarse si se pueden visualizar
sefales de ruidos y una mala sistema de procesamiento de 0 si se puede actuar a raiz de
inmunidad ante interferencias datos. Todas las interfaces ellos. Orbit® ofrece distintas
eléctricas que afecte, ademas, mecanicas y sensores opciones de visualizacion y
a la repetibilidad de los basados en Solartron Orbit® lectores, modulos de interfaces
resultados. Orbit® procesa se han disefnado para y software para sistemas de
y transmite datos claros y generar datos fiables, no PC y PLC. El complemento
repetitivos de los sensores solo cuando son nuevos, Excel® Add-In permite obtener
a una elevada velocidad sino también después de de manera sencilla los datos
de hasta 3906 lecturas por millones de ciclos. en Excel®. Los sistemas
segundo. PLC pueden utilizar diversas
interfaces.

12 www.solartronmetrology.com

Orbit® Palpadores de medida digital

Los palpadores de contacto suelen ser la solucidn mas rentable para diversas aplicaciones de
medicidn y posicionamiento. Cuentan con excelentes capacidades de carga lateral y pueden
durar hasta 100 millones de ciclos.

DP/S - Empuje por muelle

» Rangos de medicién de 0,5/1/2/5/10/20 mm

» Precision de hasta < 0,1 ym

» Resolucion de hasta 0,01 um

» Repetibilidad hasta 0,05 pm Palpador

» Fuerza de la punta de 0,7 N (distintas DP/0.5/S
opciones disponibles)

» Grado de proteccion IP65

La gama DP de palpadores de empuje por muelle son el pilar de la industria de las mediciones.
Una elevada resolucién, una excelente linealidad y altas velocidades de datos se unen a una
excelente repetibilidad de las medidas. Los rodamientos de precisién de larga duracion y grado
de proteccién IP65 permiten que los palpadores mantengan su rendimiento durante millones de
mediciones.

DP/P - Empuje neumatico b
» Rangos de medicion de 2/5/10/20 mm

» Precision de hasta < 0,1 ym

» Resolucion de hasta 0,01 ym

» Repetibilidad de hasta 0,05

» Fuerza de la punta de 0,7 N (0.4 bar de presio
» Grado de proteccion IP65

» Accionamiento neumatico con fuelle

» Opcidn de retraccion por vacio
Los transductores neumaticos son ideales para aplicaciones de calibracion automatica o para
acceder a detalles que seria complicado obtener con transductores de empuje por muelle. La
gama estandar de palpadores neumaticos incorpora un sistema de grado de proteccion de clase
IP65 para asegurar una larga vida util en entornos humedos o grasientos.

DJ/P - Empuje neumatico
» Rangos de medicion de 2/5/10/20 mm
» El accionamiento tiene lugar mediante un piston Salida

integrado, separado del fuelle
» Mismo rendimiento que los palpadores

neumaticos estandar

de aire

Los palpadores con tobera tipo J son similares a los transductores neumaticos estandar,

pero funcionan con un piston integrado. Si bien hay disponibles puntas de mayor fuerza, su
clasificacion IP es menor, ya que el aire se expulsa a través de un puerto cercano a la parte
delantera del palpador. Estos palpadores seguiran funcionando incluso aunque se pinche el fuelle.

Aplicacion: Comprobacién del Aplicacion: TIR (max./min.) Aplicacién: Planiedad

www.solartronmetrology.com 13



Orbit® Palpadores robustos y con puntas de
poca fuerza

DT - Tacto Delicado. Accionamiento por muelle y
neumaticos

» Puntas de poca fuerza, de hasta 0,18 N (distintas opciones
disponibles)

» Rangos de medida de 2/5/10/20/30 mm

» Gama completa de puntas disponible

» Accionamiento neumatico o por muelle

» Grado de proteccion IP50

» Excelente capacidad de esfuerzos laterales

Los transductores de tacto delicado estan disefiados especialmente para calibrar o medir superficies
delicadas, como parabrisas de coches, botes farmacéuticos, componentes electromecanicos y
piezas de plastico. Mientras que los transductores tradicionales ejercen con sus puntas una fuerza
de entre 0.7 y 2.6 N, aquellos provistos de puntas de de tacto delicado ejercen una presion de tan
solo 0,18 N cuando se utilizan en posicion horizontal. Esta reduccion se consigue sustituyendo el
fuelle por una unién de pequena tolerancia dimensional. Pese al escaso volumen de caudal de aire,
el rodamiento se purga constantemente, lo que evita la acumulacién de polvo.

DW - Tacto ultradelicado. Accionamiento por
muelle y neumatico

» Puntas de presion muy baja, de entre 0,03 Ny 0,06 N
» Rango de medida de 10 mm

» Disponibles puntas de nailon y rubi

» Accionamiento neumatico o por muelle

» Grado de proteccion IP50

Los palpadores de tacto ultradelicado tienen una punta de presion muy baja por lo que resultan
una alternativa viable a los sensores sin contacto en muchas aplicaciones. Gracias a las distintas
puntas disponibles en rubi y nailon, estos palpadores se suelen usar en cristales, cauchos, obleas
de semiconductores y otros materiales delicados.

Aplicacién: Grosor de cristales Aplicacion: Obleas de
semiconductores

D12P - Palpadores robustos para entornos

dificiles

» Disefio mas grueso y mas robusto para entornos dificiles

» Eje de 5 mm de diametro dentro de un cuerpo de 12 mm
de diametro

» Excelente resistencia y capacidad de carga lateral
» Grado de proteccion IP65

Aplicacién: Carcasas de discos duros

Los palpadores digitales robustos son una opcion para entornos en los que una sonda estandar
puede dafarse con facilidad. El rendimiento basico de estos productos es idéntico al de la gama
de 8 mm de diametro. Pdngase en contacto con Solartron para obtener mas informacion.

14 www.solartronmetrology.com

Orbit® Palpadores compactos

D6P - Diametro de 6 mm. Accionamiento por
muelle y neumaticos

» Rangos de medida de 2/5/12 mm

» Carcasa de 6 mm de diametro

» Misma resolucion y repetibilidad que los
palpadores de 8 mm

» Ideales cuando los puntos se encuentran muy
cercanos

» Grado de proteccion IP65

Gracias a los palpadores D6P, se ha conseguido una reduccién del 25% en
relacidon con los palpadores convencionales, sin sacrificar rendimiento ni vida util.
Los rodamientos de precision de larga duracidon aseguran que las sondas puedan
mantener su rendimiento durante millones de ciclos.

D3P - Diametro de 3 mm

. ) Palpadores
Accionamiento por muelle de 6 mm
» Rango de medida de 1 mm éjla;ogﬁﬂg
» Carcasa de 3 mm de diametro monedas

» Grado de proteccion IP50

Posiblemente los palpadores mas finos del mundo: su diminuto diametro de 3 mm permite
densidades de construccién aun mas ajustadas para medir distintos parametros en lugares
complicados.

DZ - Ultra compacto, accionamiento por muelle

» Rangos de medida de 1 mm o0 2 mm

» Fuerza de la punta de 0,7 N (distintas opciones disponibles)
» Grado de proteccion IP65

» Accionamiento por muelle

» Salidas radiales disponibles

» |deal para espacios reducidos

La gama DZ de palpadores es probablemente la mas corta que
se halla disponible en el mercado, con un rango de medicion
calibrado de tan solo 1 0 2 mm. El exclusivo disefio de sus
rodamientos permite conseguir una carcasa muy corta sin
pérdida de rendimiento frente a los palpadores estandar.

_# Diametros de
8/6/3 mm

Palpadores digitales con conectores en linea
Una gama complementaria a los transductores digitales con
cable, en los que la electrénica de Orbit® y el transductor
cuentan con un conector en linea. El conector se puede
montar cerca de los palpadores para sustituirlos sin tener que
desenroscar y enroscar el cable.

Los palpadores se pueden reemplazar sin tener que volver

a programar el software de control. El pequefio diametro del
conector permite una facil instalacién.

www.solartronmetrology.com 15



Orbit® Palpadores de medida digital

Productos (Nota 4)

Accionamiento por muelle, cable axial
Accionamiento por muelle, cable axial, tacto
suave

Neumatico, cable axial

Neumatico, cable axial, tacto suave
Neumatico, cable axial, tobera

Diametro

Rendimiento de las mediciones

Rango de medida (mm)

Precision (% de lectura) (Nota 1)

Precision (% de lectura) (Nota 1) - con
conector en linea

Repetibilidad (en las condiciones mas
desfavorables) um (Nota 2)

Repetibilidad (tipica) um (Nota 3)
Resolucién (um)

Antes del recorrido (mm)

Después del recorrido (mm)

Fuerza de la punta (N) a mitad de rango
+20 %

Empuje por muelle

Empuje por muelle, tacto suave

Neumatico a 0,4 bares Minimo

Neumatico a 1 bar Maximo

Neumatico, tacto suave +30 % a 0,3 bar
Neumatico, tacto suave +30 % a 1 bar
Tobera neumatica £30 % a 1 bar (Nota 6)
Coeficiente de temperatura %FS/°C
Medioambiental

Grado de proteccion de los palpadores
Grado de proteccion de la electronica de la
interfaz de los palpadores

Temperatura de almacenamiento (°C)
Temperatura de funcionamiento de los palpa-
dores con fuelle (°C)

Temperatura de funcionamiento de los palpa-
dores sin fuelle (°C)

Temperatura operativa de funcionamiento(°C)
Emisiones de CEM

Inmunidad de CEM

Vida util del palpador (ciclos de trabajo)
Materiales

Carcasa de los palpadores

Punta de los palpadores (opciones)

Fuelle (Nota 5)

Cable

Moédulo de la electronica

Interfaz de la electronica (Orbit®)
Opciones de la interfaz de Orbit®
Velocidad de lectura

Ancho de banda de la electrénica (Hz),
posibilidad de seleccion por parte del usuario
Potencia

» Nota 1: Precisiéon de 0,1 um o % de lectura segun la que sea mas alta

DP/0.5/S  DP/1/S

N/A

0.5
0.05
N/A
0.10

0.05
0.01
0.03
0.05

0.70
0.30
N/A
N/A
N/A
N/A
N/A
0.01

N/A

1
0.05

0.20
0.15

0.05
0.01
0.15
0.35

0.70
0.30
N/A
N/A
N/A
N/A
N/A
0.01

100 millones de ciclos (sin carga lateral), > 10 millones de ciclos en la mayoria de aplicaciones

Estandar, muelle, neumatico y tacto suave

DP/2/S
DT/2/S

DP/2/P
DT/2/P
DJ/2/P

2
0.05

0.20
0.15

0.05
0.01
0.15
0.85

0.70
0.30
0.70
2.60
0.18
1.10
0.85
0.01

DP/5/S
DT/5/S

DP/5/P
DT/5/P
DJ/5/P

5
0.05

0.15
0.15

0.05
0.05
0.15
0.85

0.70
0.30
0.70
2.60
0.18
1.10
0.85
0.01

DP/10/S
DT/10/S

DP/10/P

DT/10/P

DJ/10/P
8h6

10
0.06

0.15
0.15

0.07
0.05
0.15
0.85

0.70
0.30
0.70
2.60
0.18
1.10
0.85
0.01

DP/20/S
DT/20/S

DP/20/P
DT/20/P
DJ/20/P

20
0.07

0.15
0.25

0.10
0.1
0.15
0.85

0.70
0.30
0.70
2.60
0.18
1.10
0.85
0.01

Especificaciones técnicas

Tacto ultrasuave

Ultracompacto

Carcasa estrecha

IP65 con fuelle o IP50 sin fuelle
IP43 para los médulos y TCON
-20 to +80
+5 to +80

-10 to +80

0to 60
EN61000-6-3
EN61000-6-2

Fluoroelastomero o silicona

DP/10/2/S DW/10/S Dz/1/S DZz/2/S D6P/2/S D6P/5/S N/A D3P/1/S
DP/30/S DT/10/2/S N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A
DP/10/2/P DW/10/P N/A N/A N/A N/A N/A N/A
DT/30/P DT/10/2/P N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A
DJ/10/2/P N/A N/A N/A D6J/2/P D6J/5/P D6J/12/P N/A
8h6 6h6 3h6
30 2 10 1 2 2 5 12 1
0.1 0.05 0.06 0.10 0.10 0.05 0.05 0.10 0.20
0.2 0.20 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.50 0.30
0.5 0.15 0.15 0.05 0.05 0.05 0.05 0.25 0.5
0.25 0.05 0.05 0.01 0.01 0.01 0.05 0.1 0.25
0.2 0.01 0.01 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.01
0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.075
0.85 8.85 0.85 0.35 0.35 0.85 0.85 0.85 0.30
0.85 0.70 0.03 to 0.06 0.70 0.70 0.70 0.70 N/A 0.50
N/A 0.30 0.03 to 0.06 0 N/A N/A N/A N/A N/A
N/A 0.70 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A
N/A 2.60 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A
N/A 0.18 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A
0.85 1.10 0.06 N/A N/A N/A N/A N/A N/A
N/A 0.85 0.25 N/A N/A 0.70 0.70 0.50 N/A
0.03 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.03
IP50 IP65 con fuelle IP50
IP43 para los médulos y TCON
-20 a +80 +5 a +65
N/A +5 a +80 +5 a +65
-10 a +80 N/A
0 to 60
EN61000-6-3
EN61000-6-2
> 10 millones
Acero inoxidable
Nailon, rubi, nitruro de silicio, carburo de tungsteno
N/A Fluoroelastomero
PUR
ABS

USB, Ethernet®, RS232, R5485, Modbus®, EtherNet/IP®, Bluetooth™, Profinet®, EtherCat®

» Nota 2: Funcionamiento repetido contra un objetivo de carburo con carga lateral aplicada a los rodamientos

utilizando maximo y minimo

» Nota 3: Funcionamiento repetido contra un objetivo de carburo, con desviacion estandar de la media (68 %)

» Nota 4: Hay versiones disponibles de salida con angulo recto de todas las sondas estandar con diametro de 8h6
para rangos de medicion de 2 mm a 20 mm, cuando se afade una R después de las dos primeras letras
(p. ej., DPR/2/S), se indica que es la version con salida en angulo recto de la sonda DP/2/S.

16 www.solartronmetrology.com

3906 lecturas por segundo
460, 230, 115, 58, 29, 14,7, 4
510. 25 VDC @ 0.06 A tipico

» Nota 5: Hay disponibles distintos materiales de fuelles para aplicaciones especificas. La opcion estandar es
fluoroelastomero.
» Nota 6: D6P/2/P a 0,8 bares, D6J/5/P y D6J/12/P a 0,9 bar
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Orbit® Transductores digitales especiales

Transductores especiales de medicion y calibracion de Solartron para aplicaciones en que no
sean adecuados los palpadores tipo lapiz.

DK - Blogue compacto

» Precision superior a 1 ym

» Excelente repetibilidad a 0,25 ym

» Rangos de medida de 2/5/10 mm

» Accionamiento por muelle o neumatico
» Multiples configuraciones con diferentes
» Soportes de puntas y accesorios

Los bloques compactos de Solartron hacen que las mediciones de precisidon de orificios y
cavidades sean un proceso sencillo y fiable. En lineas generales, el uso de estos dispositivos esta
recomendado para aplicaciones en las que el espacio y el acceso son limitados y en las que no
es posible usar palpadores axiales. Los bloques compactos de 2 mm solo tienen 8 mm de ancho.

Los bloques compactos ofrecen una robustez, precision y repetibilidad inigualables. Las tres
unidades son extremadamente versatiles y ofrecen datos de superficies y todos los ajustes
necesarios para aplicaciones de medicion de precision. Los bloques compactos tienen
rodamientos lineares robustos de precisién con una holgura minima que limita los movimientos no
medidos. De esta forma se mantiene una buena repetibilidad incluso cuando la punta de contacto

esta descentrada.

-ﬂ-L__.

IJ-E-

Configuraciones con muelle y neumaticas

MUELLE ACTIVADO - i 0 [ ') =——MUELLE ACTIVADO
| |

o ] | °
LS (NE = [ ® Loe - | Iz
o ToPE a REGULADOR
EMPUJE POR MUELLE ESTANDAR JUNTA EMPUJE POR MUELLE JUNTATORICA
TORICA INVERSO MUELLE
= C L GUIA DE RECORRIDO
NEUMATICA Al NEUMATICA NEUMATICA NEUMATICA
DESACTIVADA, - ___ ACTIVADA, ACTIVADA, _ j ___ DESACTIVADA,
MUELLE - RETORNO RETORNO POR MUELLE
ACTIVADO POR MUELLE MUELLE ACTIVADO
'
oyl | E ]
[] I = ol
s B
! il anl] l — = of [=
=]
L ! REGULADOR
NEUMATICO ESTANDAR JUNTATORICA NEUMATICO INVERSO ACTUADOR

NEUMATICO
MUELLE
GUIA DE RECORRIDO

Los kits de muelle y neumaticos permiten una carga automatica de los componentes. Un
accionamiento neumatico acoplado a un muelle controla la fuerza de la punta para realizar
mediciones precisas.
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Orbit® Transductores digitales especializados

DU - Flexor - Muelle y neumatico

» Rangos de medida de 0,5/1/2 mm
» Ancho reducido de hasta 4 mm (rango de 0,5 mm)
» Precision superior a 1 um
» Repetibilidad con un margen de 0,05 pm
» Accionamiento neumatico o por muelle
(neumatico solo de1 mmy 2 mm)
» Muelles laterales desmontables para facilitar su reparacién
» Proteccién IP65

Muelles laterales paralelos de alta resolucién y excelente repetibilidad hacen que los
transductores flexores de Solartron sean la primera opcidn para medidas de precision a alta
velocidad. Sin piezas moviles deslizantes, el flexor mantendra el mismo rendimiento durante
millones de ciclos y careceran, virtualmente, de histéresis.

Los flexores se pueden montar de forma que no haya apenas tensién o ninguna tension en la
linea de medicion, lo que permite obtener perfiles precisos de materiales moviles, como ejes
giratorios, discos de freno, etc. Gracias a una resolucion superior a 0,05 ym a velocidades de
hasta 3906 lecturas por segundo, los flexores de Orbit® resultan una excelente solucién dinamica.

£
B
o
3
<
of Q&

R ]

Hwﬁk i o

Centradom

Descentradoll

Repetibilidad DU/1 y DU/2

L3
F <

Centrado <0.1pm A Ilcac:lon c Aplicacion:
Descentrado < 0.5 um Diémé’tm de varilla O{Qgg%’,%ﬂ?o’;de Aplicacion: Varilla de conexion
\ . DUS - Flexores du monohoja
8
~ ~ » Rango de 0,5 mm

a s B o » Accionamiento por muelle
s ‘*h:\ 3 » Acciones normales o inversas
2% f » Brazos de extension
» Grado de proteccion IP65

Con las mismas ventajas que los flexores de hojas paralelas, los flexores de una sola hoja
permiten acceder a muchos mas puntos de medida. Utilizando de manera cuidadosa los
extensores, se pueden realizar mediciones dentro de ranuras o en lugares a los que una palpador
convencional no puede llegar.

Accesorios para bloques compactos y palpadores

? Puntas (ver pagina 40) Rosca -
estandar M2,5
Soportes de puntas
4 mm O, opciones de 20, 30,
40mm de longitud (todas) 6mmg,
opciones de 20, 30, 40 mm
de longitud (solo medidores de

Muelles alternativos
Con cada medidor se
incluye un juego de muelles

® bloques de 5y 10 mm) (con distintas fuerzas). Se
d di bi
8 ____Soportes de herramientas Actuadores neumaticos ﬁ:ﬁvizz :I: slcr)rjice:zers 108
Orificio de 4 mm (todos), 6 mm Inyector para tubo de 3mm & |

(solo medidores de bloques de 5 equipado de fabrica. Puede
== y 10 mm) aceptar acoples roscados M5
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Orbit® Transductores Digitales Especiales

DUSM - Flexor miniatura

» Precision superiora 1 um

» Excelente repetibilidad <0,5 micras
» Rango de medida de 0,5 mm

» Grado de proteccion IP68

» Multiples configuraciones de puntas
» Disefno robusto y compacto

Los flexores miniatura de muelle simple son otra variante de los flexores. Este producto tiene un
rango calibrado de 0 a 500 pym y ofrecen los medios para conseguir configuraciones alternativas
para el montaje de puntas de contacto.

El montaje del cuerpo del medidor en el elemento fijo se lleva a cabo con un tornillo M2.5. El
montaje de las puntas de contacto se realiza con un inserto de rosca de bloqueo integral M3, que
originariamente se disend para usarse con ampliaciones, puntas de contacto de longitud fija de
fabricantes originales (OEM) o adaptadores de puntas Solartron, que al utilizarse con las puntas
especiales de Solartron permiten ajustar la altura de 1 mm. Las puntas OEM pueden montarse
con cualquiera de las opciones, pero se recomienda que la altura se limite a un maximo de 6 mm
por encima de la superficie superior del medidor, para evitar perjudicar significativamente la vida
util del medidor ni la repetibilidad de de los resultados. El rango de ajuste medio es el punto de
referencia para la calibracién con la punta estandar.

Pueden utilizarse extensiones con este tipo de medidor, aunque siempre con cuidado. Se
recomienda una longitud maxima de 12 mm entre la punta y la rosca de montaje, pero esto
depende de otras variables, como el angulo de acercamiento de la altura de la punta y las
desviaciones en las mediciones - extremos de estas condiciones reduciran significativamente la
vida util del medidor y perjudicaran gravemente la repetibilidad de los resultados. Para permitir
una lectura directa del medidor con extensiones, es necesario usar un software multiplicador.

Sin embargo, dado que la dimensién de referencia para los medidores es de 18 mm usando una
extension de 12 mm, se consigue un rango de 833 pm, si bien solo se observa una lectura de 500

DM - Palpador en miniatura

» Precision superiora 1 ym
» Rangos de medida de 0,5y 1 mm
» Accionamiento por muelle

Los palpadores en miniatura son transductores compactos de perfil bajo ideales para medir en
espacios reducidos como orificios. Los transductores tienen una estructura de muelles paralelos

que aseguran la repetibilidad durante toda la vida de trabajo, incluso cuando se realiza la rotacion
en orificios que tienen ranuras o puertos de lubricacion.

Se incorpora una punta de contacto de carburo de tungsteno de fabrica,
pero hay disponibles distintas puntas de recambio con rosca M2 para
aplicaciones especiales. La repetibilidad depende de la alineacion del
palpador en miniatura en el eje o el eje cruzado, segun se muestra en el
diagrama.
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Orbit® Transductores Digitales Especiales

DL - Palpador de palanca

» Precision superior a 3 um
» Rango de medida de 0,5 mm
» Accionamiento por muelle

“ » Fuerzadelapuntade2a20g

Los palpadores digitales de palanca de Solartron se han concebido para el mercado de
mediciones de precision. Estos palpadores son ideales para aquellas aplicaciones en las que el
uso de palpadores de medicion axiales no es posible y en los que se requieren puntas de baja
presion y una gran cantidad de puntos de palpacion.

Su disefio sencillo y excepcional fiabilidad da lugar a un coste reducido sin que se vea mermado
su rendimiento.

Gracias a la geometria cilindrica de la carcasa, los palpadores de palanca se pueden montar en
cualquier inclinacion en relacidon con el objetivo previsto, aunque el movimiento de la aguja debe
ser normal para la medicion prevista.

Bloques y aguja para palpadores de palanca
Ball @ ® ®
0.38 i je—
0.79 g — l'
159 g —
254 i —)

-
|

Bloque de montaje
de clavija de 8 mm

Bloque de montaje
de cola de milano

Tamano real
de lospalpadares
en miniatura

Aplicacién: Comprobacién
de los rodamientos y la
alineacioén de arboles de
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Orbit® Transductores digitales especiales

Salida de cable axial

Salida de cable radial

Diametro del cuerpo (mm)
Rendimiento de las medidas
Rango de medida (mm) (Nota 3)
Precision (% de lectura) (Nota 1)
Repetibilidad (um) (Nota 2)

Rango:0-100 ym nominal
Rango:100-250 ym nominal
Rango:500-1000 ym nominal
Rango:250-500 ym nominal

Resolucion (um)

Antes del recorrido (mm)

Después del recorrido (mm)

Fuerza de la punta (N) a mitad de rango
120 % (horizontal)

Empuje por muelle

Neumatico a 2 bares

Coeficiente de temperatura (um/°C)
Medioambiental

Grado de proteccion

Grado de proteccion de la electrénica de la
interfaz de los palpadores

Temperatura de almacenamiento (°C)
Temperatura de funcionamiento de los
bloques compactos (°C)

Temperatura de funcionamiento de la elec-
tronica (°C)

Emisiones de CEM

Inmunidad de CEM

Impactos

Materiales

Carcasa de los bloques compactos
Punta de la sonda (opciones) (Nota 4)

Fuelle

Cable

Modulo de la electronica

Interfaz de la electrénica (Orbit®)
Opciones de la interfaz de Orbit®
Velocidad de lectura

Ancho de banda de la electrénica (Hz),
posibilidad de seleccién por parte del
usuario

Alimentacion

DK/2
DKR/2
8

2
0.05
<0.25

N/A
N/A
N/A
N/A
0.01
0.15
0.85

1.5

0.2

No someta los bloques compactos a demasiados impactos. Los golpes

DK/5
DKR/5

0.05
<0.25

N/A
N/A
N/A
N/A
0.05
0.15
0.85

1.5
Nota 6
0.5

IP65

Bloques compactos

12

DK/10
DKR/10

10
0.08
<0.5

N/A
N/A
N/A
N/A
0.05
0.15
0.85

1.5

1

Flexores con hojas paralelas

DM/1/S DU/0.5/S
N/A N/A
7.5 4
1 0.5
0.05 0.10
sobre el eje transversal <0.1
de eje
0.10 0.10 N /A
0.10 0.10 N/A
0.15 0.15 N/A
0.3 0.2 N/A
<0.1 0.01
0.02/0.03 0.03/0.06
0.1 0.29
0.85 0.5
N/A
0.8 0.5

Palanca
DL/0.5/S DM/0.5/S
N/A N/A
9.5 6.5
0.5 0.5
1.2 (Note 5) 0.05
sobre el eje / transversal de eje  sobre el eje  transversal
de eje
N/A N/A 0.10 0.10
N/A N/A 0.25 0.15
<0.15 <0.3 0.5 0.25
N/A N/A N/A N/A
<01 <01
0.02/0.03 0.02/0.03
0.06 0.1
0.05-0.2 0.85
N/A N/A
0.1 0.08
1P43 IP60
IP43 para los médulos y TCON
-20 a +80
+5 a +80
0a60
EN61000-6-3
EN61000-6-2

Acero inoxidable

Nailon, rubi, nitruro de silicio, carburo de tungsteno

Fluoroelastomero o silicona

PUR
ABS

Fluoroelastomero

USB, Ethernet®, RS232, R5485, Modbus®, EtherNet/IP®, Bluetooth™, Profinet®, EtherCat®
3906 lecturas por segundo

460, 230, 115, 58, 29, 14, 7, 4

5+ 0.25 VDC a 0.06 A tipicamente

» Nota 1: Precision de 0,1 ym o el % mayor, considérese un brazo de 20 mm para bloques

compactos y para flexores con hojas en paralelo

» Nota 2: La repetibilidad de los palpadores de hojas depende de la configuracién de las puntas y

los soportes (v. el diagrama)

» Nota 3: DU/0.5/S - El rango se situa a 50 mm desde el punto de flexion; los extensores
multiplicaran este parametro; la gama DUSM no incorpora extensores

» Nota 4: Los palpadores de palanca tienen puntas con diametros de 2,54 mm, 1,59 mm,
0,79 mm, 0,38 mm y rosca de montaje de 1-72 UNF

» Nota 5: La precision de los palpadores de palanca con el brazo normal al eje de la aguja

» Nota 6: La fuerza de la punta del bloque depende de la posicion y del muelle, para la version
neumatica es también dependiente de la combinacion de la presion de aire y del muelle
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Especificaciones técnicas

Flexores de hojas

individuales
DU/M1/S DU/2/S DUS/0.5/S DUSM/0.5/S
DUR//S DUR/2/S N/A N/A
8 6 8.5
1 2 0.5 0.5
0.10 0.10 0.10 0.05
<0.1 <0.1 <0.1 0.5
N/A N/A N/A N/A
N/A N/A N/A N/A
N/A N/A N/A N/A
N/A N/A N/A N/A
0.01 0.01 0.01 <0.1
0.05/0.1 0.05/0.1 0.02/0.03 0.01/0.02
0.4 0.4 0.05/0.1 0.07
1.5 1.5 1.25 0.55 £50%
1 1 N/A N/A
0.5 0.5 0.5 0.1
IP65 IP65 IP68

pueden dafar los rodamientos. No someta ningun flexor a cargas excesivas; siga las instrucciones al realizar el ajuste.

Fluoroelastomero
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Orbit® sin contacto - Triangulacion laser

Para aplicaciones donde los sensores de contacto no son los adecuados, Solartron ofrece una
gama de transductores de triangulacion laser sin contacto y de alto rendimiento.

La gama de sensores de triangulacion laser de precision estan totalmente habilitados con nuestra
red orbit digital, y son compatibles con todas nuestras pantallas y sofwares de medicién de Solar-
tron.

=1 '-'*ﬁ

Caracteristicas del Sensor LT

» Muy compacto 20 mm de ancho

» Rango de medicion LT1 (25mm), LT2 (10mm)

» Precision - mejor que 12 ym

» Repetibilidad LT1 - 2.5 ym, LT2 - 0.5 ym Il :

» Resolucion LT1-0.4 ym, LT2 - 0.15 pm
» Frecuencia de muestreo hasta 4 kHz

Los laseres son muy compactos, lo que permite una instalacidén cercana para medir caracteristi-
cas que estan muy juntas, el haz se puede encender o apagar a través de la red Orbit para evitar
que los reflejos cruzados generen mediciones incorrectas.

Esta funcidn permite realizar mediciones rapidas ya que el propio laser permanece encendido.
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Especificaciones técnicas

Producto

Rango de medicién

SMR (Inicio de rango de medicién)
MMR (Media de rango de medicion)
EMR (Final de rango de medicion

PSS (Posicion del punto mas pequefio)
Medicion del desempeno

Precision

Resolucion

REPETIBILIDAD(@ SR) (Nota 2)
Frecuencia de muestreo (Nota 1)

SR 1

SR 2

SR3

SR 4

SR 5

SR 6

SR7

Parametros o6pticos

Fuente de luz

Clase

Energia

Tamaiio del punto laser (x, y)

SMR (Inicio de rango de medicion)
MMR (Media de rango de medicion)
EMR (Final de rango de medicion)

PSS (Posicion de punto mas pequefio)
Parametros fisicos

Peso (Cabezal laser)

Materiales (Cabezal laser )

Ambiente

Temperatura del funcionamiento del cabezal de laser
Temperatura de almacenamiento del cabezal de laser
Funcionamiento electronico de orbit/Temperatura
Sellado (Cabezal Laser / Electroonicos)
Impacto del cabezal de laser

Vibracion del cabezal de laser

EMC (Emision)

EMC

Interfaz electrénica

Opciones de interfaz Orbit
Velocidad de lectura
PLC Interfaz (usando adaptador PIM)

» Nota 1: Programable via Orbit

mm
mm
mm
mm

um
um

kHz
kHz
kHz
kHz
kHz
kHz
kHz

nm

mW

mm
mm
mm
mm

grams

°C

°C
°C

LT1/25/25/R LT2/20/10/R
25 10
37.5 25
50 30
31 25
12 6
0.4 0.15
2.5 (@SR1) 0.5
1 4
0.5 2
0.25 1
N/A 0.5
N/A 0.25
N/A N/A
N/A N/A
670 (red) 670 (red)
Clase 2 in de acuerdo con DIN EN 60825-1: 2015-07
0.2 0.2
0.100, 0.140 0.140, 0.720
0.120, 0.130 0.065, 0.680
0.390, 0.500 0.140, 0.660
0.055, 0.050 0.065, 0.680
30 60
Aluminio
0 to +50
-20 to +70
0 to +60
IP65 / 1P43
15g / 6ms
20g / 2-500Hz
EN61000-6-3
EN61000-6-2

USB / Ethernet / RS232
3906 Reading / sec
Ethernet / IP, ProfiNet, Ethercat, Modbus, CC-Link

» Nota 2: A una tasa de muestreo de 1 kHz para LT1, 2kHz para LT2
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Medicién y palpacién inalambrica

La libertad de recorrido de los WiGauge™ de Solartron
Metrology aporta una mayor eficiencia a las estaciones

de medida e instalaciones de trabajo. La capacidad para
funcionar sin cables significa que el proceso de medicién no
esta limitado por la longitud del cable y su disposicién o por el
riesgo a danar el cable.

Los indicadores de pasa/no pasa sonoros y visuales del
WiGauge™ permiten al operador decidir si descartar o no un
componente de una maquina mientras se registra la lectura
en un sistema que puede estar hasta a 15 m de distancia. Su
construccion robusta y la comunicacion por Bluetooth™ de  pedida inalambrica de orificios
clase 1 aseguran que pueda funcionar de forma fiable en un  con WiGauge™

entorno tan exigente como el de los talleres de mecanizado.
Gracias a la posibilidad de integrar una pantalla LCD, el
WiGauge™ ofrece aun mas flexibilidad.

» Rosca de fijacion de 10 mmy 6 mm de
diametro (igual que en los cabezales
de medicion mas populares)
» Pantalla LCD opcional
Las estaciones de medicidn posteriores al proceso pasan a » Resolucion de < 0,1 um (seleccionable
ser mas flexibles y se pueden conectar multiples WiGauge™ por el usuario)
a un solo receptor. Se eliminan los lios de cables en » Se pueden conectar multiple WiGauge ™

aplicaciones en las que hay que medir distintos puntos. a un solo sistema u ordenador
» Duracion tipica de la bateria 10 horas

» Carga inductiva

» Grado de proteccion IP65

» Testigos de pasa/no pasa

» Indicacién sonora de la transmision de
datos

Multi Channel WiGauge™
usado con palpadores

en miniatura para medir
orificios

Multi Channel WiGauge™ usado con
palpadores de diametro reducido
para crear un palpador de contorno
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Especificaciones técnicas

Un Unico canal Multiples canales
WHT/10/S WHTM/n (n=1 a 8)

Rendimiento WHT

Rango de medida / precision/
resolucion / repetibilidad
Rendimiento de las

Depende del cabezal incorporado Depende de los sensores usados

medidas de los palpadores Interno Externo

———
PO {# ¢ [EE) 0.06 Depende de los sensores usados
(Nota 1)
Repetibilidad 0.07 Depende de los sensores usados
Resolucion (um) 0.05 Depende de los sensores usados
Interfaz mecanica de los

Interno Externo

palpadores
Antes del recorrido (mm) 0.15 Depende de los sensores usados
Después del recorrido (mm) 0.85 Depende de los sensores usados

Interfaz de la electrénica

Clase 1: Rango de 15 m
Se puede seleccionar entre las clases 2y 3

Hasta 100 lecturas por segundo

Bluetooth™

Velocidad de lectura
Medioambiental

Grado de proteccion IP65 (excluyendo la interfaz del cabezal)

Temperatura de trabajo (°C) 5a 60
Emisiones de CEM EN61000-6-3
Inmunidad de CEM EN61000-6-2
Alimentacion Bateria recargable
Materiales

Carcasa ABS vy nailon
Interno Acero inoxidable
Pantalla

Tipo LCD a color
Proteccion Cubierta acrilica sellada

» Nota 1: Precisién de 0,1 um o % de lectura segun la que sea mas alta

78.50 120.00
@ (8] @
o
0
@
L a R3.25

249.00
255.10

)
100.00

—
Q
[T T ‘ _ | 1| <
o L T
35.70 3 75.00 40.00 | |15.70
71.40

Diversas opciones de cargadores disponibles.
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Orbit® Encoders lineales Orbit® Accesorios y fuentes de alimentacion

Fuentes de Especificaciones técnicas
La gama de Encoders Lineales Digitales esta formada ; i 5 AC DC Aux AC
alimentacién (PSIM) Producto AC PSIM DC PSIM X
por palpadores épticos de alta precision disefiados R PSIM/24/5 PSIM/24/5  PSIM/24
para su uso en aplicaciones en las que se requiere una Salida principal vbC 5 5 5 5 24
precision submicrométrica constante en toda la medida. CO%MG 18 18 18 18 10
A diferencia de los palpadores tradicionales, la precision Salida secundaria . = _ = .
es la misma en todo el rango de medicion. VDG Ninguna (\ota q)  Ninguna o, 4y  Ninguna
. . ’ Cor(ll‘e)nte Ninguna 1.0 Ninguna  (Nota2) Ninguna
Los encoders lineales digitales se pueden conectar —
directamente a un lector digital de Solartron, un PC o un Eqbd”Jﬁ)"s'”g’rg’iz@ 31 31 31 31 (Nota 3)
PLC a través de Orbit® Network. La opcion de realizar TESaIde
lecturas con una resolucion de <0,1 um a velocidades de alimentacion RSN Lbke o pletiic i) e AN ecietl
hasta 3906 lecturas por segundo por encoder en Orbit® vDC N/A N/A 10a30 10a30 N/A
Network, proporciona perfilados detallados. S EIETEE
alimentacion Hz 50-60 50-60 DC DC 50-60
Estan disponibles muelles de distintas presiones para . Conexién de
" g g i LE - EnCOder ||nea| alimentacion Conector IEC320 2 m cable 2 m cable Conezey
asegurar que los encoders puedan operar en cualquier (Nota 4) IEC320
posicion. La elevada repetib,iIiQad probada se consigue > Zﬂé'igi]gbre' neumatico, liberacion Accesorios de las Medioambiental
gracias a su excelente mecanica y los rodamientos "y Grado de protec-
utilizados > Precision de 0,4 pm sondas o P IP43 para los médulos y TCON
: » Resolucion de 0,05 um den
. Temperatura de al- :
Productos Materiales Fuelles de recambio macenamiento (°C) 208 S
Empuje por muelle LE/12/S LE/25/S Caja Aluminio Los fuelles se pueden ;I'ertr)]p_er?tg;a de 0260
i 4 rabajo (°
Neumatico LE/12/P LE/25/P Eje N E cambiar cuando estan il
o o ) dafiados. Unicamente los Emisiones de CEM EN61000-6-3
Rendimiento de las mediciones . Todas las opciones - -
i ) Puntas (opciones) disponibles pa|pad0res neumaticos Inmunidad de CEM EN61000-6-2
R de medid : :
ango de medida (mm) > Fuelle Fluoroelastémero requieren anillos para los Peso y dimensiones Mddulo estandar de Orbit®
Rango mecanico (mm) 13 26 fuelles
Precision + ym 0.4 Ca}ble PUR > Nota 1: EI PSIM de CC con salida de 24 V controlara la entrada de CC
Repetibilidad (en las condiciones mas e Médulo de la ABS » Nota 2: La corriente de 24 V depende de la alimentacion externa
desfavorables) um : electronica » Nota 3: EI PSIM Aux de CA solo suministra una alimentacién auxiliar
Resolucion (um) 0.05 Interfaz de la electronica (Orbit®) e de 24 V a los productos que requieren otros 24 V ademas de los 5V
Posicién de referencia desde tope final 3 . USB. Ethernet® estandar,estos PSIM no alimentan a la Orbit® Network
(nominal) ’ ’ . . - .
(mm) RS232, R5485, » Nota 4: Al realizar el pedido se suministrara el cable de red
Velocidad de palpacion maxima (ms™) 0.5 : Modbus?®, correspondiente a cada pais
Opciones de la EtherNet/IP®
Fuerza de la punta (N) a mitad de rango 20 % interfaz de Orbit® Ether etC t®,
ernetCat”, . .
Arriba / abajo / horizontal (empuje por 01/06/05 Profinet®, Adaptador para sallda rad|a|
) Bluetooth ™ Para usar con palpadores con empuje por muelle. Referencia: 203224
Coeficiente de temperatura (um/°C) -0.35a-0.5 -0.4a-0.7 Velocidad de 3906 lecturas por
Medioambiental lectura segundo Fundas adeptadoras a Sistema de Medicién Imperial
Grado de proteccion para palpador sin P50 Alimentacién 5’306%5A \t/ CCa Las fundas adaptadoras se pueden usar para incrementar el diametro
inells »JoRipica del cuerpo de los sensores de 8 mm hasta 9,512 (3/8”). Disponibles en
Grado de proteccién para palpador con Accesorios - Elevacion manual P P
fuelle P bara pelp IP65 longitudes de 12 a 127 mm. Disponibles con o sin aperture.

Grado de proteccioén de la electronica de

la interfaz de la sonda e Pinza de sujeci()n
JOTEIEE Co EIMECERETIONS () 20 i Para usar con todos los palpadores de 8 mm de diametro. La pinza de
IR DD Gl Sy (16 +10a+50 sujecion distribuye las fuerzas de sujecion de forma equilibrada en todo
z;%wperat”ra de iglozl(p €0 ) cliseienis 0a+60 el cuerpo del palpador. Con el tornillo prisionero suministrado, se puede
Emisiones de CEM EN61000-6-3 ;ﬂc;Jar el Palp8aod60‘{6rglggzrasose m)antlene la pinza en su sitio. “ /
eferencia: - mm
Inmunidad de CEM EN61000-6-2
805048-SX (9.5 mm
Vida util de la sonda (ciclos de trabajo) >10 millones ( )
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Air Gauge Interface Module (AGM)

» Es una manera facil y sencilla de conectar las boquillas del Air Gauge a su
computadora o PLC a través de Orbit.

» De configuracién y masterizacion facil mediante el software que se instala en su
PC o mediante la pantalla integrada.

» Con muy alta estabilidad

» Resolucion inferior a 0,5 ym

» Rango de presioén 0 a 30 psi

» Opcidén del médulo AGM con pantalla de configuracion (AGM-A) o sin pantalla
(AGM-B)

AGM-A

» Pantalla incluida en el médulo

¥ » Un modulo Orbit PIE por AGM-A
» Calibre el medidor por aire a
través del software Orbit en su PC

» Conecta hasta 20 moédulos AGM-B
» Calibre la medicién de aire a través
del software Orbit en su computadora

Utilice la pantalla en el médulo 15613 BT Los médulos AGM-B se
para calibrar la medicién de fﬁ : interconectan via cable para dar
aire, asi como establecer limites — _ - - salida

superiores e inferiores.

@ i 5
— i R Macster Minimum Feading 35 000 i
s = __::.; e Master Maximum Feasing 35050 mim l
ol A /
e ; - Place Probe Into Minimum Master
vy s b Carwed s ek | Pk |

Software de calibracion gratuito incluido con los controladores de software Orbit
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Air Gauge Interface Module (AGM)

Especificaciones del Producto
Rango (Nota 1)

Repetibilidad (Nota 1)

Resolucién (Nota 1)

Rango de presion de entrada (psi)
Caracteristicas

Masterizado

Pantalla a color integrada

Unidades
Interfaces

Electronica Orbit3

Interfaz de mandmetro de aire
Ambiental

Sellado

Funcionamiento y Almacenamiento
Temperatura °C

Emisiones EMC
Susceptibilidad EMC
Mecanico

Montaje

Materiales

AGM - A AGM -B
Tipico hasta 50 ym
Tipica <1 ym
0.5 ym
0a30

Min Max

Se utiliza para configurar y

.. N/A
mostrar medicion

mm, pulgadas o mil

Totalmente compatible con TODOS los modos de medicidn y controladores
de orbita de Solartron

Un solo canal que funciona a 30 psi

IP65 (excluye conexiones de aire)
0a60

EN61000-6-3
EN61000-6-2

Montaje DIN
Aluminio / Acero / ABS

Nota 1: El rendimiento real depende del cabezal del mandmetro de aire

<—

La medicién de aire se puede combinar con sondas de contacto para un sistema de medicion digital completo.

www.solartronmetrology.com 31



Orbit® Médulos especiales

Solartron ofrece toda una gama de mddulos para los sensores de terceros y las tareas
de instrumentacion generales que amplian el sistema de medicién digital de Orbit® en las
aplicaciones que no solo son mediciones lineales.

El médulo de entrada analégico (AlM) : _

permite que la red Orbit® interactie con una :

gran variedad de sensores que tienen salida de

tension o de corriente. Los sensores tipicos que ﬁ i i

se pueden conectar son:

Sensores de presion conectados Al sistema de control o
en cadena de margarita adquisicién de datos
(conexiones encadenadas) —_—

» Sensores de fuerza

» Células de carga

» Sensores de presion

» Sensores de temperatura PT100

Las aplicaciones incluyen: Combinacion de mediciones lineales con palpadores neumaticos a
través de un control de la temperatura AIM de las piezas o el entorno. La entrada de 4-20 mA
resulta especialmente util en los lugares en los que el sensor se encuentra a una distancia del
AIM, dado que la sefal de corriente no sufre por caidas de tensién en cableados largos.

El médulo de entrada del encoder (EIM)
ofrece una interfaz sencilla a los encoders
incrementales rotatorios o lineales. Esto resulta
especialmente util al construir maquinas para
medir piezas como arboles de levas, facilitando
la obtencién de perfiles. Los EIM también

se pueden usar como controladores para la
recogida de datos a alta velocidad en aquellos

lugares en los que resulte critico sincronizar (I SR L
las mediciones con la posicién en una pieza Lecturas lineales Modulo de
) ) y angulares mal encoder
giratoria. sincronizadas y datos iratorio
obtenidos a baja e Orbit®
velocidad —_

El médulo de entrada/salida digital (DIOM) permite que la red de
Orbit® interactue con entradas discretas, como microinterruptores

o sensores de proximidad que se pueden usar para activar un
conjunto de mediciones. Las sefiales de salida desde el DIOM se
pueden usar para interactuar con componentes externos como relés
o indicadores para controlar un proceso o indicar que una pieza
medida se encuentra dentro o fuera de la tolerancia.

:
|

El médulo de entrada de medidores de esfuerzo (SGIM) se ha
disefiado para su conexién con todo tipo de medidores de esfuerzo.

El médulo de entrada Digimatic (DIM) se ha disefiado
para su conexion con cualquier tipo de medidor digital
con salida Digimatic, permitiendo la integracion de las
herramientas manuales en Orbit® Network.
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Especificaciones técnicas

MEDIDOR DE
ESFUERZOS

AIM EIM DIOM DIM

XX 006

Tipo de

Tt Analégicos  Temperatura  Pulso (TLL) Discreto DIM Tension (mV)
Células
de carga, Encoder

- transductores incremental Transductor Medidor de

Entrada digital de temperatura, PT100 lineal o Interruptor Digimatic esfuerzos
palpadores rotatorio
neumaticos
Rango de +10V, £5V, '0500 _goa%sg Sequn el Rango de 10
entrada 0-10 V, 4-20 850 °C. -20 30Va10 mA 30Vai1mA trangductor 3.2-399 x
estandar mA ° Ao (313 -2.95 mV)
Ca70°C
Linealidad
(%FSO) 0.05 0.01 N/A N/A N/A N/A
Frecuencia de
entrada 460 Hz 460 Hz 1.2 MHz N/A N/A OK
Canales de
entrada 1 1 1 8 1 1
Accionamiento
Rango de N/A N/A N/A discreto de hasta N/A N/A
30Va5mA

Modos de o
Frealen Todos Todos Todos Todos Estatico Todos
Lecturas por Lecturas bajo
segundo 3906 3906 3906 3906 i 3906
Requisito
de potencia 78 78 49 42 49 122

nominal mA a
5V (sin carga)

Convertidor ATM TTL: El TTL RS422 es uno de los métodos mas usados para la comunicacion
entre los sensores de desplazamiento lineal y los sistemas de control o de adquisicién de datos.
La mayoria de los sensores que ofrecen esta opcion son sensores incrementales y pueden perder
su posicidn si se mueven demasiado rapido. Solartron ATM es un sistema absoluto y nunca pierde
su posicion incluso aunque se haya cortado la alimentacion.

Transductor Todos los transductores Solartron
Resolucion (um) 0.1
Alimentacion +5 +0.25 VDC a 100 mA

Niveles de RS422 Ay B, /Ay /B TTL de
onda cuadrada
50, 100, 125, 250 y 500 (seleccionable en
fabrica)

100

Sefales de salida

Frecuencia (kHz)

Ancho de banda
(Hz)
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Orbit® Médulos de interfaz y comunicacion
de Orbit® a PLC

Independientemente de que usted use PC, portatil o PLC, Solartron ofrece una gran variedad de
mddulos de interfaz y médulos de comunicacion a PLC para la conexion directa a una red Orbit®
con el controlador que usted elija.

El médulo interfaz es un método para conectar los controladores a la red de Orbit® donde el
propio controlador ejecuta la red. EI médulo de la interfaz simplemente traduce y retransmite los
comandos de Orbit® entre la red y el controlador.

Controlador ejecutando comandos Orbit® Maédulo de interfaz de Orbit®

USBIM ETHIM

Interfaz USB 2.0 Ethernet RS232 Bluetooth™

EIEEn e 66 aEies () & 12 Mbps 10/100 Mbps 115.2 Kbps 3 Mbps

baudios

N.° de modulos 150 150 150 150

N.° de modulos alimentados

(Nota 1) . e 0 0

Modos de medida Orbit® Todos Estatico, rafaga de Estatico, rafaga de Estatico, rafaga de
lectura lectura lectura

Lecturas por segundo (Nota 2) 3906 (max.) 300 (tipico) 150 (tipico) 25 (tipico)

Requisito de alimentacion 250 350 62 120

nominal mA a 5 V (sin carga)

» Nota 1: El controlador del USB puede alimentar hasta a 4 médulos Orbit® de la mayoria de tipos.
Algunos productos requieren médulos de alimentacién adicionales
» Nota 2: Lecturas por segundo por sensor para hasta 16 médulos
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Orbit® Médulos de interfaz

El médulo de comunicacion con el PLC permite conectar los controladores del PLC a los datos de
la red de Orbit®. El médulo de comunicacién del PLC ejecuta la red Orbit®, obtiene los datos de

la red y los almacena de forma que el controlador del PLC pueda acceder a los datos. Con estos
mddulos, el PLC no tiene necesidad de gestionar el protocolo de Orbit®.

PLC (Controlador logico programable)  Médulo de comunicacion con el PLC Red Orbit®

MODIM PIM

#Modbus

Protocolo MODBUS RTU® EtherNet/IP® PROFINET®
X:ﬁfsad CEBEES (i) & 115.2 Kbs 12 Mbps 12 Mbps
N.° de médulos 150 150 150

N.° de mddulos alimentados (Nota 1) 0 10 10
Método de acceso RTU Ciclica o explicita TBA
Lecturas por segundo Depende del PLC

Alimentacion (voltaje) +5VDC +24 \VDC +24 \VDC

» Nota 1: El controlador del PIM puede alimentar hasta a 10 médulos Orbit® de la
mayoria de tipos. Algunos productos requieren modulos de alimentacion adicionales.
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Orbit® indicadores digitales

Solartron dispone de una gran variedad de indicadores digitales para todo tipo de aplicaciones,

Especificaciones técnicas

Opciones estandar de S1100, 200 y 400 x=100, 200, 400

. . . . Accionamiento Cable Tipo Descripcion
desde montaje en paneles industriales hasta unidades de sobremesa. Los lectores pueden tener :
) : o . Empuje por . Estind SIxP/1/S SIxP/2/S SIXP/5/S SIXP/10/S SIxP/20/S

entre 1y 31 canales de medida y se pueden configurar para aplicaciones personalizadas. e xia standar
Product NuUmero de E/S c X 5 F . Axial Tacto suave SIXT/1/S SIxT/2/S SIXT/5/S SIxT/10/S SIxT/20/S

roducto canales D B Neumatico  Axial  Estandar SIXP/1/P SIxP/2/P SIXP/5/P SIXP1O/P  SIXP/20/S
S1100 1 Si Si Preprogramado Axial Tacto suave SIXT/1/P SIxT/2/P SIXT/5/P SIxT/10/P SIxT/20/S
SI200 2 Si Si Preprogramado Rendimiento y funciones
S1400 4 Si Si Preprogramado Rango de medida para palpador integral (mm) 1 2 5 10 20
S13500 2 Si Si Preprogramado Rendimiento Consultar las especificaciones de los palpadores digitales en la pagina 16

Todos los indicadores de Solartron funcionan con todos los transductores digitales de Solartron
y sensores sin contacto, el rendimiento de estos sensores no se ve afectado de ningin modo

N.° de canales de medida
Modos de medida

S1100 canal A, S1200 canal A, B, S1400 canales A, B, Cy D

S1100 A, MAXA-MINA
por el uso de estos indicadores. S1200 A, B, A+B, A-B, (A+B)/2, MAXA-MINA MAXB-MINB
S1400 A, MAXA-MINA, B, MAXB-MINB, C, MAXC-MINC, D, MAXD-MIND

Si100, Si1200 y S1400

El SI100 es un sistema independiente de un solo canal mientras que el SI200 permite también
la conexién con un palpador Orbit® para mediciones de dos canales y el SI400 se conecta con
hasta 3 palpadores. Wy

Caracteristicas
» Indicador integral con pantalla LCD a color y teclado

Unidades de medida
Tipos de medida
Pantalla LCD a color
Teclado

Entradas discretas
Salidas discretas
Comunicaciones serie

milimetros, pulgadas, milésimas de pulgada

Absoluto, cero, preestablecido, rastreo (pico + y pico - SI100/200)

Medicion digital y grafico de barras

Membrana

4 programables por el usuario

3 programables por el usuario
Modbus RTU o protocolo ASCII de Solartron

» Establecer la tolerancia y los limites del proceso a través del teclado Rendimiento y funciones SI3500 S15500
» Conector del palpador extraible en la carcasa para facilitar la instalacion Numero de transductores 1a2 1a31
» Sustitucidon de los palpadores sin calibracion o reprogramacion Pantalla 10 2 canales Hasta 16 canales

» Salida de Modbus (RTU) por RS485 o RS232

» E/S discretas programables (4 entradas, 3 salidas)

» Multiples férmulas disponibles para SI200 (A+B, A-B, etc.)

» Disponible con todos los transductores y laseres de Solartron

Longitud / resolucion
Indicaciones
Teclados

EXXXXXXX (Mm) £xX.XXXxx pulgadas

EXXXXXXX (Mm) £xX.XXxxX pulgadas

mm / pulgadas, limites inferior y superior, fuera de rango, tipo de medida y modo

Impresion, cero, preestablecido, pico, rastreo de retencion, menu

A, B, A+B, (A+B)/2, (A+B)2, Programable por el usuario con hasta 8 paginas
(B+A)/a 10 000 lecturas a través de de datos con 4000 lecturas por canal por pagina,

» Alimentacion de 24V CC

Adquisicién de datos de tipo de medida

Indicadores SI3500 y SI5500

Entrada y salidas

entradas discretas o intervalo de
tiempo de 1 ms a 24

datos obtenidos por entrada discreta con
intervalo de tiempo de 1 ms a 25 horas

Especialmente disefiados para operar con los transductores digitales de Orbit®, los indicadores Interfaz de Orbit® Si Si
S13500 y SI5500 ofrecen al usuario soluciones para sistemas pequefos. Ambos lectores Interfaz ASCII de serie Si Si
disponen de menus intuitivos para facilitar su configuracién y se pueden programar para Entradas Seis aisladas Seis aisladas, configurables por el usuario
mostrar lecturas, alarmas, limites y otras funciones de medida. Gracias a sus E/S discretas Salidas Seis aisladas Seis aisladas, configurables por el usuario

e interfaces serie, estos indicadores son una solucion perfecta para la interaccién con otros
sistemas como los PLC.

Caracteristicas
» Menu intuitivo

Salida analdgica

Alimentacion y medio ambiente
Alimentacion
Alimentacion para los transductores

2, seleccionables por el usuario
Tension o0 4-20 mA

Ninguno

24 VDC £ 10%

5V CC con hasta 2 transductores

5V CC con hasta 31 transductores

» Acepta hasta 31 sensores Orbit® (S15500) Grado de proteccion del panel delantero IP65

» Conjunto de funciones matematicas para cada canal Grado de proteccion de la caja IP51

» Cambio de color automatico para rango de limites de entrada/salida SI5500 puede conectar t?;zg‘:age proteccion de las conexiones IP51

» Funcion de mantenimiento de punto mas alto hasta 31 mddulos Orbit® :

» Funcion de registro de datos Temperatura de trabajo (°C) 5 a50
9 Temperatura de almacenamiento (°C) -20 a 50

» Conectividad RS232

» Resolucion de pantalla de 0,01 ym

» Disponible para palpadores digitales, encoders lineales, médulos
de entrada de encoders y sensores laser
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CEM

Mecanica

Montaje

Dimensiones (An x Al x Pr)

Inmunidad EN61000-6-2

Banco o panel
Sin bisel 132x67x160 / Con bisel 144x76x177

Emisiones EN61000-6-3

Banco o panel
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Gauge Computer Software GCS

El software Orbit GCS es un software de medicién avanzado creado para el Orbit Network. Se
puede usar para monitorear en linea las dimensiones de fabricacién, las dimensiones posteriores
al proceso y llevar registro de los datos de medicion.

Caracteristicas Clave
» Flexible y facil de usar

» Instalacion simple en cualquier computadora con Windows 10
» Funciona con TODOS los sensores digitales Solartron y médulos Orbit
» Conecta hasta 150 sensores Solartron

» Los datos de las herramientas manuales inalambricas de Solartron se
pueden extraer

» a través del moédulo de comunicacion inalambrica (WCM)

» El software GCS puede interactuar con sensores de terceros a través

del Médulo de Entrada de Encoder, el Médulo de Analdgica, y el Médulo de
Medicion por Aire

» Actualizaciones de software para uso de Férmulas matematicas, SPC y
Masterizacion.

| eleieele e ole

LA L ks = 3 A)
Cg—r—r—

Actualizacion Para Masterizacién (supervisa la calidad de un
indicador)

Actualizacion Para SPC (incluye histogramas, célculos para Up-
per limite de control, limite de control inferior, Cpk, Ppk y mas)

HIn e

Salida de Datos Pantalla DRO Opcional

e o e — - —

Actualizar para Formula Building (Creacion de Formulas)
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Excel Add In Software Pack

El complemento o Add-In de Excel es un paquete de software descargable gratuitamente que se
puede usar para generar lecturas de Orbit en una hoja de caélculo..

Caracteristicas Clave
» Instalacion simple en cualquier computadora con Windows 10 con un minimo de Excel 2007
» Funciona con USB, RS232, Ethernet TCP/IP e interfaces inalambricas

» Funciona con todos los sensores digitales de Solartron

» Extraiga las lecturas de WiGauge a través del modulo de conexion inalambrica

» Funciona con Moédulo de Entradas y Salidas Digitales, Modulo de Interfaz Analégica y mas
» Ejemplos de programacion incluidos

» Disponibilidad en linea de videos de capacitacion
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Pantalla Sencilla de Configuracién

Ejemplos de programacion
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Puntas de los transductores

M2xl.4-4h

s

.5013‘5013

@500 ‘ | H3.00

< 3.00 mm Bola
Material de la

M2 5x0.45-4h

4.00

550 5.00

J

< 3.00 mm Bola

@3.00

Material de la

punta Referencia punta Referencia
Carburode T. 806341 Carburode T. 804979
Rubi 807428 Rubi 804807
Nailon 807429 Nailon 805181
Nitruro de silicio 807430 Nitruro de silicio 804973

M2 Exl 45-8g

< 3.18 mm Bola

Material de la
punta

Carburo de T. 008305-004

Referencia

$9.45

M2 5x0.45-4h
8 ] 8
u =+
i I
2
o
5.00 3.00

& 3.00 mm Bola
Material de la

@ 4.00

| M2.5x0.45-5H
|

575

@5.00 ‘ | \_@3.00

& 3.00 mm Bola
Material de la

punta Referencia punta Referencia
Carburo de T. 802605 Carburo de T. 804967
Rubi 807431 Rubi 804966
Nailon 803246 Nailon 804965
Nitruro de silicio 807432 Nitruro de silicio 805180
$4.70 $4.70
| M2 5x0 45-69 c | M2 B 455

5.55 .00
‘ ‘ M2, 5x0,45-5g M2.5x0.45-2h

A5,

685 | 5.00

B35

< 6.35 mm Bola

Material de la Referencia
punta punta

Carburo de T. 008305-005 Rubi

4.70
M2 Exl 45-6g
M2 5xl.4
9
-
o
Ly I
8.525 475
@ 3.18 mm Bola 90° Punta
Material de la . Material de la .
Referencia Referencia
punta punta

Carburo de T. 008305-007

Carburo de T. 008305-003
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2 7.9 mm Bola
Material de la

==
1

. 2 &
b 1’_—
& a
L] L]

@7.90 @475 | \ R4.75 @475
& 4.75 mm Béveda @ 4.75 mm Plana

Referencia e Al el (e Referencia izl e Referencia

punta punta
804828 Carburo de T. 008305-034 Carburo de T. 008305-033

@5.00
M2 5D 45-4h

T

& 2.0 mm Clavija

Material de la
punta

Carburo de T.

5.00
4.00

10

Referencia

206675

M2.5x0.45-6g

375

9.025

| e

-~— _ &
Punta flotante

Material de la .
Referencia
punta

Acero 807434

Puntas de los transductores

M2 Sl 45-6H

4.00
M2 Sl 45-8g

M2,5x0. 45-4h

T
AL

1x 6 mm Borde de hoja

4.80 M2 5wl 45-4h

I . T X -
L © _ | HJV—- (5\;:1

7.00 1.50
@750 5.ml_ J
(rlooos |——

1.5 x @ 0.75 mm Rueda

.I5

5.00

400, 5.00

9.50

»

@ 3.0 mm Rodillo

Material de la punta Referencia Material de la punta Referencia Material de la punta Referencia

209194

M2 Swl 45-6g

209193 Carburode T.

4.7

Carburo de T. 008305-027 Carburo de T.

M2 540 45-6H

M2 Sl 45-4h

4.7

475

1527

8.00

061

0.6 x 2 mm Borde de hoja Borde de cuchilla 0.1 x 4 mm Borde de cuchilla

Material de la punta Referencia Material de la punta Referencia Material de la punta Referencia

Carburode T. Carburode T. 206674 Carburo de T. 008305-036

008305-035

Y1 ITTS

El tamano del contacto, la forma y el material son criticos para asegurar mediciones precisas, por
ejemplo, una punta plana o de cuchilla hace que la medicidén de los diametros externos resulte
mucho mas sencilla que si se usa una punta tipo lapiz, dado que la alineacién del palpador no

es tan critica. El carburo de tungsteno es un buen material para todo tipo de propdsitos, mientras
que el rubi dura mas tiempo. El nitruro de silicio resulta adecuado para el aluminio mientras que el
carburo de tungsteno puede marcar piezas de aluminio.

Perfilado

Punto de contacto Cilindrico Materiales blandos

www.solartronmetrology.com 41



Orbit® Dimensiones de los transductores Orbit® Dimensiones de transductores

Empuje por muelle estandar (DP/S) Empuje por muelle de tacto suave (DT/S) Empuje por muelle ultracompacto Salida axialdel cable (Dz/S) Salida radial del cable (DZR/S)

DP/2/S DP10/2/S DP/5/S DP/10/S DP/20/S DT/2/S DT/5/S DTM0/S DT/20/S

© 19.50 ©
A 4750 7500 6650 9050  127.00 A 4750 6650 9050  127.00 Salida radial del cable Dz/1/S Dz/2iS DZRM/S  DZRi2/S é ‘-T 8.00 £
c 200 4.00 2.00 2.00 3.00 C 200 200 2.00 3.00 Adaptador de plastico S SR IO IS 15.50 ! o
B1 1425 2550 1800 2550  45.00 B1 1425 1800 2550  34.00 3 8.50 SN IR 515 625 o | E 3 b
B2 1125 1450 1200 1450  24.00 B2 1125 1200 1450  13.00 = R I 3.65 3.65 g s00 || A | | B == . o
T T BZ 2
D 3350 61.50 5250  76.50 113.50 D 3350 5250 7650 13.50 1 —U B2
1 $1.80
30.00 c 2 30.00 c 2 °
S S\ = Empuje por muelle en miniatura (DP/0.5/S & DP/1/S)
(s2)
IS HIlD, H o, |
o o olx 3.00 2 © 9.50 12.20, 2
R 1.00 || A || B1 ~ 1.00 || A || B1 e} : ® 075, 2800 _, & SaR™| | S
8 T T BZ s " T BZ || | 8
I )
Empuje neumatico (DP/P) Empuje neumatico de tacto suave | b — D
o
(DT/P) o ‘ 13_00‘ B1=7.50 i B1=750 | | B1=3.80
DP/2/P DP10/2/P DP/5/P DP/10/P  DP/20/P DT/2/P DT/5/P DT/A0/P DT/20/P . . S - T B2=6.00 8 B2=6.00 8 B2=3.20
Salida radial del cable S ©
A 5250 84.00 71.00  96.00 127.00 A 5250 7100 96.00  127.00 Fijo/empuje por muelle $3.70
2. 2. 2. 2. _ C 200 200 2.00 3.00 r . . . ] ) .
¢ 00 00 00 00 3.00 EE RN R 25 50 34.00 Salida radial del cable Salida axial del cable Salida radial del cable
B1 14.25 25.50 18.00  25.50 45.00 : : : . 2370 (DPRIA/S) (DP/1/S) (DP/0.5/S)
B2 1125 14.50 12.00 14.50 24.00 B2 1125 1200 1450  13.00 ~—u——
D 38.50 70.50 57.50 82.50 113.50 D 38.50 57.50 82.50 113.50 Empuije por muelle con cuerpo Neumatico independiente del
© 8
©3.0x7.5 c 2 $3.0x7.5 Q—H‘ & = de 6 mm de diametro (D6P/S) fuelle y cuerpo de 6 mm (D6J/P)
S i D6P/2/S  D6PI5/S D6J/2/P  D6J/5/P  D6J12P
—— HIIDD; | [ A 50.00 74.00 A 50.00 80.00 87.00
2 4.50 | | A || B1 E 4.50 | | ” E; B1  14.30 29.50 B1  14.00 30.00 37.00
by B2 S B2  11.80 23.50 B2  11.00 24.00 24.00
Ve - - - @
Retraccién por vacio (DP/V) Neumatico independiente del fuelle (DJ/P) g ®3.0x7.5, __ . 6.50 200 _,, o
©
DP/2V  DP/5V  DP/1ON  DP/20/V DJ/2/P DJ/5/P  DJMO/P  DJ/20/P — - HiiE | | H S
A 4750 6650 9050  127.00 A 5250 7100 9600  127.00 Sa"/da radial del cable o I | — -
Fij ' ati . —
C 200 200 2.00 3.00 c 7.00 7.0 7.00 4.00 Horemptye hetmatico N - A ' S; o © 1.00 || A || B1
B1 14.25 18.00 25.50 45.00 B1 16.25 20.00 27.50 46.00 15.50 D 8 % S g 8 Tt 1 B2
(o4[%]
B2 112 12. 14. 24.00 .z
° 00 20 e I I — Palpador de palanca (DL) Cuerpo de 3 mm de diametro (D3P/S)
D 33.50 52.50 76.50 113.50 D 38.50 57.50 82.50 113.50 L
3000 6.00_, 30.00 B1=6.55
®3.0x7.5 c S B2=5.25
$3.0x7.5 c 2 — 2 0 S
SALIDA DAIRE 3 X ®
S SALLADATE S 1 . | 1D
D <
—— ] HID, —— ] © (S 1.00 | 36.75 || 225 @254 | ¥8 B 050 " 27.60 " 050 &&
o (\')‘ . } . H B . ;uo-) ~— LU W NN
[ 4.50 | | A || B1 N 4.50 | | A | | B1 $3.70 e oo S S\
T T m T
g B2 by B2 s
. Palpador en miniatura (DM Palpador en miniatura de hoja simple
Empuje por muelle de tacto ultrasuave (DW/S) P (BM) DUpSM ) P
30.00 2 6.00 30.35 ( ) 21.00
00 _ = 00 25.50 2400 o
& 4.00 .
| ] r 4.00 | 19.50 S i oo 3.0 | 25.00
— | i | H == A - Longitud del cuerpo para salida axial del ! S .
(=) [Te) - R
= 1.00 96.00 | | B1=23.25 cable B e [ 1 & —t 2 E@} @ AT =
o - 83212 25 . . © ZII | 11.80 ') )
=] = B1 - Parte mévil completamente extendida 9.30 1175 ©
B2 - Parte movil completamente retraida ®3¢2 THRU 9.25 |_®|3¢25T7H%15 EN REPOSO ﬁ 2.6 THRU
i ‘ L | ®57¥3.5 ENREPOSO L $57V45 - : 434
Retraccion por vacio, tacto ultrasuave (DW/Py DW/V) ¢ _parte fija del ensamblje del rodamiento i I @180 | L) @48V26 422
$3.0x7.5 2 6.00 D - Longitud para salida de cable radial g 8[ l MID EN REPOSO
= Unicamente ~ S }
4—_1._ —‘IT— — 8
| — Hl=m ) f
= 4.50 | | 96.00 | B1=23.25
s a - B2=12.25 (DM/0.5/S) (DM/1/S) (DUSM/0.5/S)
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Orbit® Dimensiones de los transductores

Flexor (DU(R)/1/S(P))
3 x@dl—l?
- xyzEES
£y
@ =
5T
12.0x7.5 o |
BT - g 3
e 8 g 2 g
- & ©
1 it
< Sg.
\?‘5=
o 11.50 40.00 21.00 40.00
AXIBL '
3 % M3x0.5-86HF 6.0 r_| 10.00
[ {66 1]
10.00 10.00 E
Flexor (DU(R)/2/S(P))
3 xP4AH? 3 X 4HT
o “ *.¥ ZEJES -~ Xx¥,ZEJES
4 8 a M
- 9.25 o i 11.50 ——
o1 RADIAL ‘ & AXIAL ; &
= 2' o
] T I
ke Lo I
12.0%7.5 ] o ™ o e ]
. 1 — - 1l - o — | o
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Q o) 1 [ ] 1 o |E| E
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T ] 11.50 40.00 Lzmg__ 40.00
AXIAL
3 x M3x0.5-6HT 7.0 10,00
| TT6 5 o1
10.00 D00 ®
I~
Flexor de hoja simple (DUS/0.5/S) Flexores miniatura (DU/0.5/S)
. o 2 x{P2HT
3 x M3 5-6H THRLU - &0.00 E | i/
@
B 52 50 2 i
- N :l Ve g 8
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2 x M2.5x0.45-6

H¥ 5.0

1150

40.00

4.00

Orbit® Dimensiones de los transductores

Palpador en bloque (DK(R)/2/S(P))
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Orbit® Dimensiones de los transductores

LE/12/S - IP50
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B1 - Parte mévil completamente extendida
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B2 - Parte mévil completamente retraida

Orbit® Dimensiones de los transductores

Orbit LT

Montaje T-Con Orbit®
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Orbit® Dimensiones Dimensiones del Manémetro de Aire (AGM)

ACS con T-Con AGM-A
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Glosario

Glosario de términos, sensores Glosario de términos, Orbit®

Precision, exactitud y repetibilidad Modulo Orbit®

» Un sensor tiene un uso limitado si el valor Un modulo que se puede conectar al

medido no se puede repetir con precision. sistema Orbit® como parte de un canal de

» Un sensor se puede considerar exacto si red. Los moédulos realizan diversas medidas

sus valores medidos pueden repetirse. e interactuan con el mundo exterior.

» Un sensor puede generar lecturas exactas vy,

a la vez, imprecisas. Interfaces y médulos de comunicacion
Orbit®

Son los equipos que controlan una red de
modulos y se utilizan para establecer una
ruta de comunicacion entre un PC o PLC y
la red de Orbit®.

Canal de Orbit®

Un canal de un controlador de Orbit® que
puede soportar una red de moédulos. Los
canales estan numerados como canal 1 o
2. El canal 2 solo existe en algunos tipos de
controladores.

Exactas, pero no precisas Precisas pero no exactas

Para ser auténticamente valiosos, los

sensores lineal deben ser precisos y exactos. PIE

Los sensores digitales de Orbit® son altamente

lineales en toda su gama vy, por lo tanto, Acrénimo en inglés de Probe Interface

son precisos. Presentan una excelente Electronics, conexion de los palpadores al la
repetibilidad y, por lo tanto, son exactos. Red de Medicion Orbit®.

Precision T CON

La precision de todos los sensores digitales de Un conector de tres vias con un chip
Solartron Metrology se indica como porcentaje (E PROM) para facilitar la direccion de un

de lectura, que es el método menos subjetivo
(en comparacion, por ejemplo, con el mejor
ajuste).

Repetibilidad

La repetibilidad se define como la capacidad
de un sensor para ofrecer mediciones en
una distribucion cercana con la misma
medida y realizadas en la misma direccion.
Solartron utiliza un método para establecer
la repetibilidad cuando se aplica una carga
lateral en cuatro direcciones para reflejar
cdmo se usan los sensores en la mayoria de
aplicaciones.Los métodos para establecer
la repetibilidad sin aplicar una carga lateral
pueden ofrecer mejores resultados, pero
pueden no ser representativos de las
aplicaciones en la vida real.
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Oficinas de ventas

Solartron Metrology

Bognor Regis, West Sussex, PO22 9ST

Tel: +44 (0) 1243 833 333

Email: sales.solartronmetrology@ametek.com

AMETEK SAS

Solartron Metrology Division

Elancourt, 78990 Francia

Tel: +33 (0) 1 30 68 89 50

Email: info.solartronmetrology@ametek.fr

AMETEK GmbH

Solartron Metrology Division

40670 Meerbusch

Tel: +49 (0) 2159 9136 500

Email: vertrieb.solartron@ametek.de

Solartron Metrology

USA Oficina central de ventas

Gastonia, NC 28054

Tel: +1 800 873 5838

Email: usasales.solartronmetrology@ametek.com

AMETEK Commercial Enterprise (Shanghai)
Co., Lid

Shanghai, 200131, China

Tel: +86 21 5763 2509

Email: china.solartronmetrology@ametek.com

AMETEK-Japan

Solartron Metrology Division

Tokyo Office

Shiba NBF Tower (1F, 3F)

1-1-30, Shiba Diamon Minato=Ku, Tokyo, Japan
(P.C.105-0012)

Tel: +81 03 4520 6654

Email: Mamoru.hasegawa@ametek.com

AMETEK - Thailand

Solartron Metrology Devision

No0.89/45 Moo. 15 Enterprise park
Bangna-trad road, Bangkaew, Bangplee
Samutprakarn, Thailand, 10540

Tel: +66 2 012 7500

Email: hidenao.tanaka@ametek.com

Solartron cuenta con mas de 30 distribuidores en todo

el mundo. Consulte la web www.solartronmetrology.
com para ver cual es su distribuidor mas cercano.

a2 -_._\_." - -
1 - -
= & L L - e —
- - |t I o - = —
= 5w ST : - g 5
¥ - =
_A—l . -. " L
- "-'r.' = = -l
e . L] ] (- o
ol + f o . i
t + 2 LT ]
¥ . = y
o - i L
1 e i -
{ Uy, R
1 p P 1 i
o i i =
o =
= ! LT =
| — Ea

Tanto en el laboratorio, en las fabricas o sobre el campo, los

Solartron

productos de Solartron Metrology ofrecen medidas lineales
precisas para realizar controles de calidad, ensayos y medidas
y mecanizados. Solartron Metrology es un lider mundial en la
innovacion, disefio y fabricacion de palpadores de precisién
LVDT dimensionales digitales y analdgicos, sensores de
desplazamiento, encoders lineales épticos e instrumentos

Metrology

\METEK

Solartron Metrology sigue una
politica de desarrollo continuo. Las
especificaciones en este documento
pueden cambiar sin previo aviso.
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